4 B TXF/S

@ﬁe]%ﬂ + 0.10kw~9.2kw - 1
irfant: CEC 24oorpmuj?zf<f‘t.rﬁ$g

0~2400rpm L T 1 (AT

=P TR R R /NG
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[ s F 003 P PAM B3 063
T 005 E A B5 o
C 010 A B6 080
020 C B6S 090S
030 M B6D 090L
050 B7 100
100 B8 112
Vi 1328
V5 132MIL
V3
V6
Motovariatore Motore elettrico
Motovariators Electric motor
Motovariateurs Moteur électrique
Verstellgetriebemotoren Elektromotoren
Motovariadores Motore eléctrico
AR g
Versione Posizione di piazzamento
Version Mounting position
Version Position de montage
Ausflihrungen Einbaulage
Version Posicion de montaje
Bz LRI
Differenziale Dimensioni entrata
Differential Input dimensions
Differentiel Dimensions d'entrée
Differential Abmessungen antriebsseitig
Diferencial Dimensiones entrada
prsuitiil WiART
Grandezza Predisposto per attacco motore
Size Fitted for motor coupling
Grandeur P (PAM) Prédisposé pour montage moteur
Baugrolie (160x14) fiir Motoranbau vorbereitet
Tamario Predispueslo para monlaje motor
HER i S =
Diametro albero d'entrata Senza motore (PAM aperto)
Input shaft diameter A Whithout motor (open PAM)
Diamétre de 'arbre d'entrée E (ECE) A Sans moteur (Pam ouvert)
Durchmesser der Eingangswelle (28) IEC Flanschabmessungen (offen)
Diametro eje de entrada Sin motor (Pam abierto)
AT AR PG & 158
Motore elettrico PAM compatio
Electric motor Compact version
Moteur électrique M c Version compacte
Elekiromotoren Kompakte Version
Motore eléctrico Version compacta
g A 2R M
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— R EMAA 063 2 50 B
i 84 MDB 071 4 60 Bi4
iR MAB 080 6
BRNEMAF 090S 8
L Ui 090L
=T 2> Forma costruttiva
12 Floss
o Forme de construction
132ML
Molori serie Bavform
Motors series mfﬁl
Moteurs série
Motoren der Series
Molores de la serie Potenza Wm
JUst B3 Nominal
Grandezza -
- hE
Grandeur
ME : Frequenza
Frequency
HEBR Fré
Frequenz
s Frecuencia
Poles oo
Poles
Pole
Polos |
fa

T
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TXF 5 - Piazzamento /Mounting positions /Pos. de montage /
Einbaulage /Pos. de montaje / % ¥ 43 3

Volantino di comando /C ontrol handwheel / Posizione morsettiera /Position of terminal box /
Volant de commande /S teuer-H andrid Position du bornier / Klemmenkastenlage /
Volante de mando / :ffigiit 5= Posicion caja de bornes / [ Efiai i
1

3

- Posizione morseltiera, se non diversamente specificato, il gruppo vienz fomito con morsettiera in pos.1.

- Position of terminal box, unless otherwise specified, the gear reducer is supplied with terminal box in position 1.

- Position du bornier, sauf indications contraires, le réducteur est fourni avec boite & borne en position 1.

- Klemmenkastenlage, Sofern nichts gegenteiliges angegeben, wird der Schneckengetriebemotor mit Klemmkasteniage 1 geliefert.
- Posicion caja de bornes, si no esta diferentemente especificado, el motorreductor se monta con la caja de bomes en posician 1.

- BEIES AR » HRETRY R 21

L—oh Y (@)L

TXF/S

274



TXF/S

Motovariatori /Motovariators /Motovariateurs /Versteligetriebes /Motovariadores /55738 & IR

TXF0OO05 80B6 900 611 174 6

(a) Valori relativi alla velocita max.

B s e AR T

E:IMMhnwm P=zh % (Kw)

(a) GG AHRE 7S BEAY B E M=3z24 (Nm)

{b 3

lapreisisei) =ik # (RPM)

(b) Valeurs relatifs au vilesse minimum i=ﬁ$ﬂ5

(b) Angaben im unteren Drehzahibereich

Fiperpiiomtek Hirmi F=g# (N
n=% ¥ (kg)
f.s. =4 A & ¥

1= A\ b
2=%ir tH b
r=4&
a=h 1
s=# &
d=%j f&
max=3i K i
min=3% -]~ fiL
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S - Prestazioni /Performance /Performances /
L eistungen /Prestaciones / £

REMEEX DA (& H T H46)

P1 |SIZE|MOTOR| n1 | n2(a) | n2(h) M2() |M2(b) Fr2(a) |Fr2(h) || SIZE| n2max | n2min | M2max
(kW) |#=% g | Umin | T/min | Y/min | Nm | Nm | N N FE 5% | 1/min 1/min Nm
0,15 5003 63C6 900 620 125 2.1 4 500 700 B - - -
022 | so03  63c4 | 1400 950 190 2 4 440 760 - . - -
0.25 S005 T1A4 1400 950 190 2 6 802 1120 B - -
5005 7186 900 610 122 3 6 930 1120 SDoos 610 0 6
037 5003 63C2 2800 1900 380 1.7 4 340 670 - z 5 -
$005 7184 1400 950 190 3 6 810 1120 SD00s 950 0 6
$005 7182 2800 1900 380 22 6 640 120 SD0os 1900 0 6
0.55 $005 71c4 1400 950 190 44 6 720 1120 SD00s 950 0 6
$010 80A4 1400 950 190 44 12 930 1910 - - - s
S010 B80B6 900 810 122 6.6 12 1080 1910 spbo1o 610 0 12
075 $005  71C2 | 2800 1900 380 3 [ 840 1120 SD005 1900 0 6
S010 80B4 1400 950 190 6 12 940 1840 soo1o 950 0 12
0,92 S010 80C 4 1400 950 190 75 12 870 1640 sDo10 950 0 12
S010 80B2 2800 1900 380 44 12 740 1300 sooio 1900 0 12
1,10 $020 9054 1400 1000 190 9 24 1130 1960 SDoz20 1000 0 24
5020 9L 6 900 660 122 135 24 1300 2290 SDo20 660 0 24
S010 80C2 2800 1900 380 6 12 740 1300 spboio 1900 0 12
150 5020 9052 2800 2000 380 6 24 890 1560 SD020 2000 0 24
$020 9L 4 1400 1000 190 12 24 1130 1860 SD020 1000 0 24
S030  100LAG | 900 660 122 18 48 2570 4540 SD030 660 0 48
1,84 $020  90LL4 | 1400 1000 190 15 24 1050 1960 $D020 1000 0 24
5020 o0L 2 2800 2000 380 g 24 890 1560 sbozo 2000 0 24
2,20 S030  100LA4 | 1400 1000 190 18 48 2240 3890 SD030 1000 0 48
S050  112M6 900 660 122 27 64 2570 4540 SDos0 660 0 64
3,00 S030  100LB4 | 1400 1000 190 24 48 2240 3890 $D030 1000 0 48
4,00 S050  112M4 1400 1000 190 32 64 2240 3890 D050 1000 0 64
4,80 $050  112MS4 | 1400 1000 190 40 64 2010 3890 SD050 1000 0 64
550 $100 13254 1400 1000 190 44 144 2900 5050 sD100 1000 0 144
; $100  132M6 | 900 660 122 66 144 3330 5890 sD100 660 0 144
7.50 $100 1324 | 1400 1000 190 60 144 2900 5050 SD100 1000 0 144
9,20 S100  132M4 | 1400 1000 190 74 144 2000 5050 $D100 1000 0 144
(a) Valori relativi alla velocita max.
(a) Values relating to maximum speed ,‘{ ﬁﬂ 8H
(a) Valeurs relatifs au vitesse maximum
(a) Angaben im oberen Drehzahbereich P=zh £ (Kw) 1=$F A\ b
(a) Valores relativos a la velicidad maxima
OF T i M=324& (Nm) 2=% H #b
b) Valori relativi alla velocita min. e =
:b: Values relating to minium speed ﬂ—&tﬂ ( RPH ) ¥ & l%"
(b) Valeurs relatifs au vitesse minimum P —3k = &
(b) Angaben im unteren Drehzahibereich 1=k b a=$ )
(b) Valores relativos a la velocidad minima = s=
(b) R {EA bk F=f # (N i

n=% ¥ (kg) d=% %&
f.s.={6 M % % max=& Kl
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! 00 "-_Tl 825 40 3 11 (14) 23(30) 625 140 115

] 69
005071 | 1035 57 35 14 (19) 30 (40) 70 82 160 130
 005/080 145 57 35 14 (19) 30 (40) 70 82 160 130
B 0 1315 68,5 35 19 (24) 40 (50) 90 103 200 165
__010/090 1315 68,5 35 19 (24) 40 (50) 90 103 200 165

16,5 Al

4(5) 125 (16) - (M6) 23

10 116,5 "

5(6) 16 (215) M6 (M6) 33

"~ 005/080 110 1165 7

5(6) 16 (21.5) M6 (M6)

~ 010/080 130 7

126,5

6(8) 21.5(27) M6 (M8) 6,1

130 1265 71

6(8) 21.5(27) M8 (M8) 6.7

- Peso senza motore
- Weight without motor
- Poids sans moteur
- Gewicht ohne Mator
- Peso sin motor

- T 0 5E R

(..) Solo su richiesta

(..) Only on request

(..) Seulement sur demande
(..) Auf Wunsch

() Solo bajo pedido
(RS R T BE R 4 it
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115

103 855 T :?; :2.3 58 % :;g 130 110
I R I [ S . -
010 151 945 :: ;i]': g 90 107 ;:g ::: :;g
020 173 1055 3"‘5 ;; ;2 2 108 126 22 ;?: Ig

030/050 208 1235 : 32: 2_ $ 134 1585 :ﬁ g;g ;g
o T L e s o s A M e e

12.5

003 : 97 90 ; = = 188 121 1035
005 191 97 90 : 211‘_55 :: 2085 139 112
0o 19, 107 %0 : 2;:',5 :g 2325 158 1215
020 E 17 90 g ;: :3] g 173 1295
o [ 5w | w i e we
W o w [ w e e s |
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| 415 3 :1}2 32 140 15 % M6 : 2
ﬂ H 1005 515 35 ::; :g 160 130 10 M8 : 2':_’5
: 17 605 35 ;i:g o 200 165 130 M0 : as
‘;UWH“ 1355 685 35 :;g :’g 200 165 130 w10 : ;:

_I.._';_Il o

-

-7E-

80 125 155 120 42 65 10 115 12
| 00 | 425 102 125 10 200 150 86 75 11 135 13
[ 020 | 555 125 125 115 235 205 103 %20 1 140 16
| p30/050 | 255 150 15 220 290 255 118 140 14 250 20
100 | 555 180 25 255 365 320 140 175 18 305 25

TXF/S

279



TXF/$

Motovariatori/Motovariators /Motovariateurs /Versteligetriebes /Motovariadores / % £ 148

16 2
131 93.5 16 e — 70 75 15 % 130 95 60
T ! 146 a0
005 | 175 1285 16 T 2 80 88 15 55 180 150 90
196 40
| 156.5 195 T & 102 107 185 65 220 165 108
—— 246 50
020 | 2515 184.5 255 5E - 125 126 25 75 250 185 118
- 030/050 | 2945 2105 27 38 k6 80 150 158.5 25 85 310 240 149
100 | 3535 2525 32 42k6 30 190 205.5 29 120 384 295 193

125

: = : | 4
003 9 97 90 60 8 = % S 188 121 103.5
5 16 M6
005 1 97 9 % 10 = T = 2085 139 12
o 6 215 M6
il |
010 1 107 90 110 12 5 = 6 2325 158 1215

8 27 M8 248
14 17 90 130 14 8 n M8 7 173 1295
3075
18 154 120 150 16 10 # M10 191 138,
3225 ]
3725
100 20 184 120 186 20 12 45 M10 T 248.4 194
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*"i:" b
=] -
1 - é
i 1
f
3 50 1 23 [ 4 125
- Ds 50 14 30 M6 5 18
= 85 19 40 M6 8 215
___‘; [ _‘ 70 2 50 M8 ] 27
] 945 28 80 M8 8 31
rl'[l— 10 38 80 M10 10 41

X- Quota di maggicrazione valida per tutte le versioni
X - Allowance value valid for all versions

X- Majoration de cote valide pour toutes les versions
X- Abmessungen sind fir alle Versionen gultig

X - Cuota de incremeto valida pare todas les versiones
X- mﬁﬁﬁfrﬁﬂhﬁﬂ%‘ﬁﬁﬁk
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Servocomando elettrico /E lectrical servocontrol /S ervocommande electrique /
Elektrische Servosteuerung / Servocomando electrico /S#A! — S & 4% K &

S Type-Electrical servocontrol

90° il F i
o e X N I E R
- B -
1}
[}
1
4
(L] -
' e i
=
L] : el |
s A B c D E F 6 H L | X Y
005 55 80 97 49 140.5 172 1305 90.5 30 169 110
010 55 80 97 56.5 150.5 182 1485 1085 30 169 110
020 55 80 97 67.5 160.5 192 167.5 1275 30 169 10
030/050 55 80 97 845 164 195.5 1985 1585 30 169 110
100 55 80 97 102 204 2355 2455 2055 30 188 121
Motoriduttore di comando /Control speed motovariator / Motovariareducteur de comande /
Elektrische Verstellung / Motorreductor de servomando / TXF 7 — & . i& 4% % ¥
TXF Type-Electrical servocontrol
TXF002-005-010 . = F 4
$005-010-020-030/050 B E
P1=0.09 kW/4 - i=30 - o L 4
5100
P1=0.18 kW/4 - i=30 i . e i
il r ' _ '
o & | ] =
-}— — #* E L4 =
L] = : =
= : :
=)
sUfiSiEm —
TXF A B H E _ F G H L
o002 45 70 83 130 155 104 59 25
005 45 70 83 130 155 17 82 25
010 45 70 83 140 185 138 103 25

Il motore pilota deve essere alimentato dal motere principale in quanto la regolazione dei giri deve avvenire a motore principale in moto.

The servomotor must be linked to the main variator drive motor since the speed setting must only be varied while the motovariator is running.

Le moteur pilote doit étre alimenté a partir du moteur principal car la variation des tours doit se faire moteur principal en marche.

Aufgrund der nur bei laufendem Motor freigegebenen Drehzahiverstellung ist der Steuermotor durch den Hauptmotor zu versogen.

El motor del servocomando debe ser alimentado por el motor principal dado que la regulacion debe ser efectuada con el motor principal en movimiento.

o 125 PR ) TR R R E PSS (L » [ o Ry A ] LU (L3 -
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